Equation de (d;)

Tr = C1

y=mx+p

Yy =1maiT+p;

Equation de (ds)

Xr = C2

r ==c

Y = MaZ + P

C1 = C2

c1 # ¢y

mi = mo mi # me

Vecteurs directeurs

Position relative de
(d1) et (do)

Exemple




